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Lokálne 
mapovanie 
prostredia 

v súťaži Robotour

Video...

https://youtu.be/dR7sUv4nwQ0


Mapovanie 
prostredia

Trénovanie....

Naučený robot...

https://youtu.be/nuQSMkOaw70
https://youtu.be/vYOLdPcInFc


Autonómna 
mobilita

Video…

https://youtu.be/Q81-TAtIJsY


Evolúcia 
morfológie

=> reprezentácie

Videá...

http://www.st.fmph.uniba.sk/~bilek5/?id=videos


Robotická súťaž 
(napr. Puck-

Collect)

Video…

https://youtu.be/B6cLTFwPZXI


Zapojenie sa do 
vývoja

medzinárodného 
Open-Source

projektu



Výpočty pre 
umelú 

inteligenciu 
pomocou GPU

Paralelizovať algoritmy 

pomocou výpočtovej 

jednotky na grafickej karte.


