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Spracovanie obrazu

» Histogram

» Vyhladzovanie
» priemer, median

* Prahovanie

= Detekcia hran
= Sobel, Roberts, Prewitt...



Vyhladzovanie - Bilateralny filter

* Nelinearny vyhladzovaci filter, ktory
zachovava hrany




Bilateralny filter
I=imread('cajka.jpg');

Gr = double(rgbl2gray(Il))/255;
J = 1mnoise(Gr, 'gaussian');
W = 5;

sigma = [3 0.2];

B = bfilter2(J,w,sigma);

Porovnajte s Gaussovskym vyhladenim



Prahovanie

= Objekty obrazu sa daju odliSit od pozadia
na zaklade jasove] hodnoty

= Zvoli sa prah

* Na zaklade prahu sa rozdelia obrazove
body na body objektu a body pozadia

255 ak Ff(x,9)>T

BEN=1 0 ak Fxy)<T




Prahovanie

= I=imread('cajka.jpg');
» I=rghb2gray(I)/255;

= G=G>0.5;

= figure; imshow(G) ;



Prahovanie
» threshold = graythresh(Il) %%

normalizovany na (0,1)

= BW=1mbinarize(I,threshold) %%
konvertovanie obrazu na binarny s pouzitim
zvoleného prahu



Gradient

» Co udava smer gradientu?

» Co uréuje sila (ddleZitost) hrany?



Gradient

* Co udava smer gradientu?
najvacsiu zmenu intenzity
= Co urcuje sila (dolezitost) hrany?

velkost gradientu



Detekcia hran - Sobel

[+1 +2 +1] 1 0 —1]
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Obrazok 2.9: Obraz filtrovany hori- Obrazok 2.10: Obraz filtrovany ver-
zontdlnym Sobelovym filtrom. tikdlnym Sobelovym filtrom.
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Obrazok 2.11: Vstupny obraz — de- Obréazok 2.12: Magnittida obrazu fil-
tail nohy vtdka. trovaného Sobelovym filtrom.



Detekcia hran - Prewitt

-1 0 <+1 -1 -1 -1
Gx=|-1 0 +1 Gy=10 0 0
1 0 41 41 +1 +1)

G=4/0.2+G,]

Pozn.: Vystupny filtrovany obraz potrebuje datovy typ, ktory obsahuje aj zaporné Cisla



Detekcia hran - Prewitt

Obrazok 2.7: Obraz filtrovany hori- Obréazok 2.8: Obraz filtrovany verti-
zontdlnym Prewittovym filtrom. kdlnym Prewittovym filtrom.
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Detekcia hran - Roberts

+1 0 1 0 +1

0 -1 -1 0

—_




Detekcia hran - Laplacian Gaussianu

= Casto pouzivany pri spracovani obrazu a
detekcii pohybu




Detekcia hran - Laplacian

Obrazok 2.13: Vstupny obraz — de- Obrazok 2.14: Obraz z obrazku 2.13
tail nohy vtaka. filtrovany Laplaceovym filtrom.

= Laplaceov operator pouziti pri filtracii tohto
obrazka:
05 0 0,5

0 -2 0
0,5 0 0,5



Detekcia hran
Metody:

1.

on el s S

Sobel ( Sobelova aproximacia derivacie)
Canny (Noise red., 4 filters, hister.tresh)
Roberts (Robertsova aproximacia derivacie)
Prewitt (Prewittova aproximacia derivacie)
LoG (Laplacian of Gaussian method)

Zero crossing



Detekcia hran

edge (1) ;

edge (I, "Sobel’/ 'Prewitt’ / Robers’..);
edge (I, 'Sobel’ ,treshold);

edge(l, log’ ,treshold,sigma);

BW = edge (I, zerocross’,tresh,h);




