Implementacia neurdnovej siete s echo stavmi s vyuzitim
GPU
Skolitel: Mgr. Viliam Dillinger

Zadanie: Nastudujte zakladn( problematiku sieti s echo stavmi a

manudly k CUDA, implementujte dani siet a porovnajte jej efektivitu s
inymi rieSeniami.

PozZiadavky: C+-+, pravidelné konzultcie
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Mikromanazment v RTS pomocou neuralneho agenta

Skolitel: Mgr. Viliam Dillinger

Zadanie: Implementujte neurénovi siet (multi layer perceptron) do API
pre interakciu s hrou Starcraft (BWAPI), natrénujte dand siet na
mikromanazment vybranych bojovych jednotiek, navrhnite a vykonajte
testy pre porovnanie réznych architekt(r danej siete.

Poziadavky: programovanie v C++,
znalost hry Starcraft, schopnost
(relativne) samostatnej préce,
pravidelné konzultacie (kazdy tyzden)
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Skolitel: doc. Ing. Igor Farka, PhD.

@ Vytvorenie softvérového rozhrania
a testovanie robotického ramena
AL5D (Lynxmotion), struény
manual.

@ Vytvorenie softvérového rozhrania
a testovanie stereo vizualneho
systému SVS (Surveyor),
struc¢ny manual.
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Priprava Gloh na cvicenia z autoasociativnych pamati
Skolitel: doc. Ing. Igor Farkas, PhD.

Zadanie: Implementujte modely linedrnej autoasociativnej pamati (Gl a
CMM) a Hopfieldovej pamiti, vratane algoritmov uéenia, a vytvorte
didakticky produkt uZivatelsky privetivym spdsobom, aby sa dal dobre
pouzivat za G¢elom vyuky na cviceniach z neurdnovych sieti. Vyuzite
existujuci balik PyBrain.

Poziadavky: programovanie v jazyku Python, absolvovanie predmetu

Neural Networks najneskor v sk. roku 2012/13, angli¢tina, schopnost
(relativne) samostatnej prace, pravidelné konzulticie
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Funkcionalita robotického simulatora iCub

Skolitel: doc. Ing. Igor Farka, PhD.

Zadanie: Prestudujte manual tykajlci sa simuldtora robotického dietata
iCub, nainstalujte potrebny softvér, otestujte a kriticky opiste funkcionalitu
simuldtora, s vyuzitim uz existujdcich modulov, so zameranim sa na
uchopovanie statickych objektov a upriamenie pozornosti. Vypracujte
praktickd priru¢ku na pracu so simulatorom.

Poziadavky: angli¢tina, zaujem o robotiku,
schopnost (relativne) samostatnej prace,
pravidelné konzultacie.
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Kontakty

e doc. Ing. Igor Farkas, PhD.
farkas@fmph.uniba.sk

o Mgr. Viliam Dillinger
Viliam.Dillinger@fmph.uniba.sk
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